Studijni plan
Nazev planu: IS-EN nav.prez.19/20

Soucéast CVUT (fakulta/Ustav/dalsi): Fakulta dopravni
Katedra:

Obor studia, garantovany katedrou: Uvodni stranka

Garant oboru studia.:

Program studia: Technika a technologie v dopravé a spojich
Typ studia: Navazujici magisterské prezencni

Pfedepsané kredity: 120

Kredity z volitelnych predmétd: 0

Kredity v rdmci planu celkem: 120

Poznamka k planu:

Nazev bloku: Semestralni projekt
Minimalni pocet kreditd bloku: 16
Role bloku: ZP

Kod skupiny: XN IS 1.-4. 13/14

Nazev skupiny: Projekt oboru IS 1.-4.sem. od 13/14 (pro N3710)
Podminka kredity skupiny: V této skupiné musite ziskat 16 kredit(l

Podminka pfedméty skupiny: V této skupiné musite absolvovat 4 pfedméty

Kredity skupiny: 16
Poznamka ke skupiné:

Nazev predmétu / Nazev skupiny predmétd

Kod (u skupiny pfedmétll seznam kédu jejich ¢len) Zakonceni |Kredity |Rozsah| Semestr| Role
Vyucujici, autofi a garanti (gar.)
11XN1 Magistersky projekt 1 7z 2 loprocHB 7 7p
lvan Nagy
11XN2 I\/Il\g%is'\‘tggr)s/ky projekt 2 7 2 loP2cHsB L 2p
11X13 Magistersky projekt 3 z 4 OP+5C z zP
11XN4 Magistersky projekt 4 z 8 OP+4C L zP
Magistersky projekt 1
12XN1 Zuzana Carska, Dagmar Kocarkova, Iva Sturmova, Kristyna Neubergova, Martin YA 2 0P+2C+4B) z ZP
Jacura, Jan Kruntordd, Ondrej Tre$l, David Vodak, Toma$ Javorik, .....
12XN2 Magistersky projekt 2 z 2 |0P+2CH3B L zP
12X13 Magistersky projekt 3 z 4 0P+5C z zP
12XN4 Magistersky projekt 4 z 8 0P+4C L zP
14XN1 Magistersky projekt 1 z 2 oP#2CcHB  Z zP
14XN2 Magistersky projekt 2 z 2 |0P+2CH+8B L zP
14X13 Magistersky projekt 3 z 4 OP+5C z zP
14XN4 Magistersky projekt 4 z 8 0P+4C L zP
15XN1 Magistersky projekt 1 z 2  PsCHB Z zP
15XN2 Magistersky projekt 2 z 2 [OP+2C+8B L zP
15X13 Magistersky projekt 3 z 4 OP+5C z zP
15XN4 Magistersky projekt 4 z 8 OP+4C L zP
16XN1 Magistersky projekt 1 z 2 PCHB Z zP
16XN2 Magistersky projekt 2 z 2 |0P+2CH3B L zP
16X13 Magistersky projekt 3 z 4 O0P+5C z zP
16XN4 Magistersky projekt 4 z 8 0P+4C L zP
Magistersky projekt 1
17XN1 Véclav Baroch, Michal Drabek, Alexandra Dvofackova, Veronika Faifrova, Eliska 4 2 OP+2C+4B) z ZP
Glaserova, Rudolf F Heidu, Tomas$ Hordk, Vit Jano$, Milan K¥iz, .....
17XN2 Magistersky projekt 2 z 2 [0P+2C+8B L zP
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17X13 Magistersky projekt 3 Z 4 0OP+5C A zP
17XN4 Magistersky projekt 4 z 8 0P+4C L zP
18XN1 Magistersky projekt 1 Z 2 OP+2C+4B| 4 zP
Véaclav Rada
18XN2 Magistersky projekt 2 z 2 |0P+2CH3B L zP
18X13 Magistersky projekt 3 z 4 0P+5C z zP
18XN4 Magistersky projekt 4 z 8 OP+4C L zP
20XN1 Magistersky projekt 1 z 2 [0P+2C+B z zP
20XN?2 Magi_stgrsky projekt 2 V4 2 OP+2C+8B| L zP
Vladimir Faltus
20X13 Magistersky projekt 3 z 4 |op+sC| Z zp
Vladimir Faltus
20XN4 Magistersky projekt 4 z 8 OP+4C L zP
Magistersky projekt 1
21XN1 Jakub Kraus, Andrej Lali§, Slobodan Stoji¢, Terézia Pilmannova, Jakub 4 2 0P+2C+4B) z zP
Hospodka, Lenka Hanakova, Vladimir Socha, Peter Vittek
21XN2 Magistersky projekt 2 A 2 0P+2C+3B L zP
21X13 Magistersky projekt 3 z 4 0P+5C z zP
21XN4 Magistersky projekt 4 z 8 OP+4C L zP
Magistersky projekt 1
22XN1 Micl?al Frydr)’/n),/lf)arelJ Kocian, Lubo$ Nouzovsky, Zdenék Svaty, Jakub Novacek z 2 0P+2CHB z zp
22XN2 Magistersky projekt 2 z 2 |0P+2CH8B L zP
22X13 Magistersky projekt 3 z 4 O0P+5C z zP
22XN4 Magistersky projekt 4 z 8 0P+4C L zP
23XN1 Magistersky projekt 1 z 2 PCHB Z zP
23XN2 Magistersky projekt 2 z 2 |0P+2CH3B L zP
23X13 Magistersky projekt 3 z 4 OP+5C z zP
23XN4 Magistersky projekt 4 z 8 OP+4C L zP
Charakteristiky pfedmet( této skupiny studijniho planu: K6d=XN IS 1.-4. 13/14 Nazev=Projekt oboru IS 1.-4.sem. od 13/14 (pro N3710)
11XN1 Magistersky projekt 1 z 2
11XN2 Magistersky projekt 2 y 2
11X13 Magistersky projekt 3 Z 4
11XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
12XN1 Magistersky projekt 1 y 2
12XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
12X13 Magistersky projekt 3 y 4
12XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
14XN1 Magistersky projekt 1 yA 2
14XN2 Magistersky projekt 2 y 2
14X13 Magistersky projekt 3 Z 4
14XN4 Magistersky projekt 4 y 8
15XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
15XN2 Magistersky projekt 2 Y 2
15X13 Magistersky projekt 3 y 4
15XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
16XN1 Magistersky projekt 1 y 2
16XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
16X13 Magistersky projekt 3 Z 4
16XN4 Magistersky projekt 4 y 8
17XN1 Magistersky projekt 1 y 2
17XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
17X13 Magistersky projekt 3 Z 4
17XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
18XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
18XN2 Magistersky projekt 2 y 2
18X13 Magistersky projekt 3 Z 4
18XN4 Magistersky projekt 4 z 8
20XN1 Magistersky projekt 1 y 2
20XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
20X13 Magistersky projekt 3 Z 4
20XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
21XN1 Magistersky projekt 1 Z 2

Strdnka 2 z 9



21XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
21X13 Magistersky projekt 3 Z 4
21XN4 Magistersky projekt 4 y 8
22XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
22XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
22X13 Magistersky projekt 3 Z 4
22XN4 Magistersky projekt 4 y 8
23XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
23XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
23X13 Magistersky projekt 3 Z 4
23XN4 Magistersky projekt 4 z 8

Nazev bloku: Povinné pfedmeéty
Minimalni pocet kreditl bloku: 104
Role bloku: Z

Kéd skupiny: 1.S.NPIS 19/20 EN

Nazev skupiny: 1.sem.nav.prez.lS 19/20 angliCtina

Podminka kredity skupiny: V této skupiné musite ziskat 28 kredit(]
Podminka pfedméty skupiny: V této skupiné musite absolvovat 8 pfedmét(
Kredity skupiny: 28

Poznamka ke skupiné:

Nazev pfedmétu / Nazev skupiny predmétt
Kod (u skupiny pfedmét seznam kédU jejich ¢lend) Zakonc€eni |Kredity |Rozsah| Semestr| Role
Vyucujici, autofi a garanti (gar.)
Matematické nastroje pro ITS
LIMAI Jan Prikryl Jan Prikryl Jan Pfikryl (Gar.) 2,ZK 4 2p+2C z z
11TEF Teoreticka fyzika v dopravé Z,ZK 3 2P+1C z z
12TDP Teorie dopravniho proudu 7 7K 3 2P+1C z 7
Vladimir Faltus '
20SK Signaly a kody Z,ZK 4 2P+1C z z
20TRAS Teorie Fizeni a spolehlivosti v dopravé ZK 4 4P+0C z z
20TSJ Telematické systémy a jejich navrh 7 7K 6 3P+2C b4 7
Pavel Hrube$, Martin Langr !
231B Informaéni bezpe&nost Kz 2 2P+0C z z
16EAP Energeticka analyza pozemni dopravy Kz 2 2P+0C z z

Charakteristiky pfedmet( této skupiny studijniho planu: K6d=1.S.NPIS 19/20 EN Nazev=1.sem.nav.prez.IS 19/20 angli¢tina

11IMAI | Matematické nastroje pro ITS | zzK | 4
Rady. Fourierova fada. Diskrétni Fourierova transformace. Segmentace signaltl, okna, lokalizace. Kratkodoba Fourierova transformace. Od Fourierovy analyzy k PDE. Zaklady numerické
matematiky. Numerické feSeni ODE a PDE. Spojité modely dopravniho proudu popsané PDE. Modely sledu vozidel jako ODE.

11TEF | Teoreticka fyzika v doprave | zzK | 3
Zobecnéné soufadnice, Lagrangeovy rovnice 1. a 2. druhu, Hamiltonovy kanonické rovnice, kanonické transformace, ergodické systémy, slab& neintegrabilni hamiltonovské systémy,
deterministicky chaos, potenciélni proudéni v roving, obtékani valce, konformni zobrazeni a metoda singularit, laminarni proudénti, turbulentni proudéni.

12TDP | Teorie dopravniho proudu | zzK | 3
Mobilita lidstva a problémy s ni souvisejici. Charakteristiky zakladnich dopravnich parametrd, jejich m&feni a vyuziti pro hodnoceni kvality dopravy. Hodnoceni méfenych parametrd.
Teoretické zaklady a uziti matematickych modelll. Makroskopické, statistické a mikroskopické modely. Teorie razovych vin, front a speciélnich jevd v dopravé. Vztah modell k ovladani
dopravniho proudu.

20SK | Signaly a kody | zzk | 4
Z&klady analyzy signall - jejich reprezentace v ¢asové a frekvenéni oblasti. Diskretizace signall, vzorkovani, kvantovani a kédovani. Pfenos signaldl. Analogova a diskrétni modulace
signalli v zakladnim a pfeloZzeném pasmu a jeji pouziti. Koncepty teorie kddovani a Sifrovani. Principy tvorby bezpe&nostnich a samoopravnych kédU a jejich uziti v praxi. Zaklady
kryptografie, kryptosystémy a kryptografické protokoly. Praktické priklady v MATLABuU.

20TRAS | Teorie Fizeni a spolehlivosti v dopravé | ZK ] 4
Advanced methods of automatic control. Methods of state space control, nonlinear control, adaptive control, fuzzy control and stochastic control. Application of these methods on
vehicular control and the control of traffic flows. Predicative diagnostics, safety in the traffic vehicles, safety infrastructure, human in the transportation and traffic systems and application
of safety systems in transportation.

20TSJ | Telematické systémy a jejich navrh | zzk | 6
Postupny detailni rozbor jednotlivych existujicich telematickych systéma v oblasti dopravy dle modd, napf. mytny systém, vazeni vozidel, fleet management, fizeni dopravy, atd.
231B | Informagni bezpe¢nost | Kz | 2
Z&klady bezpecnosti, definice a pojeti. Bezpe¢nost v sitovych odvétvich, systémy a sité - bezpeénostni hlediska. Rizika a jejich ohodnocovani, vliv bezepénosti na navrh systéma.
16EAP | Energeticka analyza pozemni dopravy | Kz | 2

Dynamika a jizdni odpory vozidel. Druhy energii - kineticka, staticka, tepelna, chemickéa atd. Zptsoby pfemény energie na kinetickou. Spalovaci motor, elektromotor, parni motor,
vzdudny motor. Zplisoby akumulace energie, akumulator, setrvaénik, palivovy ¢lanek. Rekuperace energie. Energeticka analyza WTW.

Kdd skupiny: 2.S.NPIS 19/20
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Néazev skupiny: 2.sem.nav.prez.lS 19/20

Podminka kredity skupiny: V této skupiné musite ziskat 28 kredit(]
Podminka predméty skupiny: V této skupiné musite absolvovat 11 predmét(
Kredity skupiny: 28

Poznamka ke skupiné:

Nazev pfedmétu / Nazev skupiny predmétt
Kad (u skupiny pfedmét seznam kédU jejich Elent) Zakonceni |Kredity |Rozsah | Semestr | Role

Vyucujici, autofi a garanti (gar.)
11RZ1 Rozpoznavani 1 Z,ZK 3 2P+1C L z
11ZDA Zpracovani dat Z,ZK 3 2P+1C L z
14TITS Telekomunikace pro ITS Z,ZK 3 2P+1C L z
14UES Uméla inteligence a expertni systémy v dopravé ZK 2 2P+0C L z
20ARR Analyza a Fizeni rizik Z,ZK 2 1P+1C L z
231V Inteligentni vozidlo a bezpe&nost Z,ZK 2 1P+1C L z
20EMI Ekonomika a management ITS projektd Kz 3 2P+1C L z
14DMS Dopravni modelovani a simulace z 4 1P+3C L z
16TAJ Technologické aspekty jakosti z 2 2P+0C L z
20IDFS Identifika&ni systémy z 2 2P+0C L z
22APN Analyza a prevence silni¢nich nehod z 2 1P+1C L z

Charakteristiky pfedmet( této skupiny studijniho planu: K6d=2.S.NPIS 19/20 Nazev=2.sem.nav.prez.IS 19/20

11RZ1 | Rozpoznavani 1 | zzk | 3
Zakladni pojmy a pFistupy rozpoznavani, bayesovskéa rozhodovaci teorie, ueni, parametrické klasifikatory, neparametrické klasifikatory, klasifikatory typu SVM, kontextova klasifikace,
odhad kvality klasifikace, vybé&r pfiznakd, shlukova analyza.

11ZDA | Zpracovani dat | zzk | 3
Proces zpracovani dopravnich dat pro nadstavbové matematické modely. Principy dalSich analytickych metod (rozhodovaci stromy, shlukovani, soft computing atd.)
14TITS | Telekomunikace pro ITS | zzk | 3

Specifické legislativni prostfedi telekomunikaci v ramci ITS systém, kvantifikace parametr( telekomunikagniho feseni, telekomunika&ni perforagni indikatory a jejich vazba na perforaéni
indikatory telematické architektury jejiz soucasti je pravé telekomunika&ni feSeni, nastroje Fizeni specifickych perfora¢nich indikatorl (bezpe¢nost, spolehlivost, dynamické parametry)
v datovych patefnich a pfistupovych sitich, typicka telekomunika€ni feSeni pro ITS.

14UES | Umél4 inteligence a expertni systémy v dopravé | ZK 2
Seznameni s umélou inteligenci, praci v zobecnéném stavovém prostoru a prislusnymi technikami.
20ARR | Analyza a Fizeni rizik | zzk | 2

deterministické metody pro hodnoceni rizik, chovani lidi v krizovych situacich a faktory, které ho ovliviiuji. Studenti jsou podrobnéji seznameni s tunelovymi technologiemi a jsou
zopakovany zékladni pojmy z teorie dopravniho proudu.

231V | Inteligentni vozidlo a bezpe&nost | zzK | 2
Obsahem predmétu jsou zakladni pojmy, zplsoby a vznik poranéni, zadrzné systémy, biomechanika poranéni, aktivni a pasivni bezpe¢nost.
20EMI | Ekonomika a management ITS projektti | Kz | 3

Predmét prezentuje zakladni teoreticky aparat nutny pro hodnoceni ITS systémd a aplikuje ho na fadu konkrétnich Gloh hodnoceni ITS. Zahrnuje zakladni metody tvorby ekonomickych
a finan¢nich modell a jejich vzajemného provazani tak, aby bylo moZno zpracovat studie proveditelnosti pro jednotliva feseni ITS systém(. Zahrnuje zakladni metody fizeni riznych
fazi ITS projektl s ohledem na organiza&ni a legislativni charakteristiku ITS projektd.

14DMS | Dopravni modelovani a simulace | z | 4
Ziskat uceleny pfehled simulagnich nastrojll a jejich vyuziti; porozuméni principl; schopnost modifikovat funkci simulaénich nastrojli a jejich vhodné parametrizace; schopnost nasazeni
simulaénich nastrojl v praxi.

16TAJ | Technologické aspekty jakosti | ya | 2
Certifikace a akreditace, management jakosti, normy fizeni jakosti a jejich pouZiti, tvorba systému jakosti, nastroje a metody ke zlepSeni jakosti, ovéfovani shody, certifikace ekosystém,
certifikace pracovniho prostiedi, integrace systéma fizeni, klasifikace, certifikace vyrobkd a vyrobc.

20IDFS | Identifikagni systémy | z | 2
Zakladni identifikacni systémy, identifikacni technologie (&arové kédy, RFID, biometrika), jejich vlastnosti, zplisoby pouziti, bezpe¢nost a standardy. Aplikace téchto technologii v
pfepravé zbozi a nakladu, pi fizeni procest, ¢i v identifikaci vozidel. Identifikator jako zaklad standardizace dopravné telematickych aplikaci.

22APN | Analyza a prevence silniénich nehod | z | 2
Obsahem pfedmétu jsou zakladni pojmy, druhy podklad(, metody analyzy, vliv komunikace, nehodovi ¢initelé, zavady vozidel a dalsi.

Kéd skupiny: 3.S.NPIS 19/20 EN

Nazev skupiny: 3.sem.nav.prez. obor IS 19/20 anglictina (N3710)
Podminka kredity skupiny: V této skupiné musite ziskat 22 kredit(]
Podminka pfedméty skupiny: V této skupiné musite absolvovat 7 pfedmét(
Kredity skupiny: 22

Poznamka ke skupiné:
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Nazev pfedmétu / Nazev skupiny predmétt
Kad (u skupiny pfedmét seznam kodU jejich Elent) Zakonceni |Kredity |Rozsah | Semestr | Role
Vyucujici, autofi a garanti (gar.)
Matematické modely a jejich aplikace
11MMJ Evzenie Uglickich, Pavla Pecherkova, Sarka Voragova, Ivan Nagy, Michal Z,ZK 4 2PHXCHI2B) VA z
Matowicki Pavla Pecherkovd EvzZenie Uglickich (Gar.)
20GIL Geografické, informacni, lokaliza¢ni a navigacni systémy Z,ZK 6 2P+2C z z
20SYN Systémové inzenyrstvi Z,ZK 3 2P+1C z z
12BA Bezpec¢nostni audit v dopraveé Kz 2 2P+0C z z
20HITS Hodnoceni G&innosti v ITS Kz 2 2P+0C z z
12DZp Doprava a Zivotni prostredi z 2 2P+0C z z
16MRJ Modelovani rozhrani &loveék-stroj z 3 2P+1C Z z

Charakteristiky pfedmet( této skupiny studijniho planu: K6d=3.S.NPIS 19/20 EN Nazev=3.sem.nav.prez. obor IS 19/20 angli¢tina (N3710)
11MMJ | Matematické modely a jejich aplikace | zzk | 4
Systém. Regresni, diskrétni a logistické modely. Bayesovsky odhad parametrti modelu. Odhad parametrl norméalniho regresniho, diskrétniho a logistického modelu. Klasifikace s
logistickym modelem. Jednokrokova a vicekrokova predpovéd s regresnim a diskrétnim modelem. Stavovy model. Odhad stavu. Kalmandv filtr. Rizeni s regresnim a diskrétnim
modelem.
20GIL | Geografické, informacni, lokaliza&ni a navigaéni systémy | zzk | 6
Uvod do geografickych informagnich systémd, vytvafeni modelu realného svéta, datové modely ukladani geografickych dat, metody vstupu dat, digitalizace, geografické soufadné
systémy, mapové projekce, vektorova a rastrova reprezentace, prostorové algoritmy a operace, obecné a dopravni tlohy v GIS. Principy lokalizace, zaklady druZicové lokalizace,
performagni lokalizani parametry, zpracovani polohovych informaci, digitalni mapové podklady pro navigaci, zaklady navigacnich systémd, dynamické navigaéni systémy, aplikace
navigacnich systémd.
20SYN | Systémové inzenyrstvi | zzk | 3
Roz&ifena definice systému v prostoru inzenyrskych dloh, specifikace vybranych typl systéma vici souvisejicim nastrojim systémové analyzy a projektovani, seznameni s vybranymi
nastroji identifikace sloZitych systémd, zpodrobnéni vybranych typt tloh systémového inZzenyrstvi. Pfiklady vyuZiti metod a nastroji systémového inzenyrstvi.
12BA | Bezpecnostni audit v dopravé | Kz | 2
Praktické ukazky aplikaci bezpe¢nostnich posouzeni v priib&hu pfipravy a vlastni realizace sité pozemnich komunikaci, kterd ma minimalizovat riziko dopravnich nehod a to pro
v8echny Gcastniky silni€niho provozu, bezpe¢nostni inspekce pozemnich komunikaci. Aplikace smérnice Evropského parlamentu a Rady 2008/96/ES o fizeni bezpecnosti silni¢ni
infrastruktury.
20HITS | Hodnoceni Gginnosti v ITS | Kz | 2
Predmé&t nabizi znalosti o zpracovavani strategickych zamérd, studii proveditelnosti ITS systémd na zakladé dostupnych podkladdl véetné znalosti hodnoceni jednotlivych fazi
implementace ITS az po vypocet G¢innosti ITS.
12DzP | Doprava a Zivotni prostiedi | z ] 2
Predmét je zamé&ren predevsim na problematiku dopravy a jejich dopadi na Zivotni prostredi. Dlraz je kladen na hluk, kdy je sougasti vyuky i viastni terénni méfeni hlukomé&rem, dale
na exhalace, bariérovy efekt i energetickou naro¢nost jednotlivych druhii doprav.
16MRJ | Modelovani rozhrani Elovék-stroj | z | 3
Predmét rozebira problematiku styku ¢lovéka se strojem. Podava prehled oblasti v nichZ se tato problematika uplatiiuje s diirazem na oblast dopravy. Problematiku demonstruje na
vozidlovych simulatorech.

Kdd skupiny: 3.S.NPIS-V1-12/13

Nazev skupiny: 3.sem.obor IS 1.vybér pfedmétd od 12/13 (pro N3710)
Podminka kredity skupiny: V této skupiné musite ziskat 2 kredity
Podminka pfedméty skupiny: V této skupiné musite absolvovat 1 predmét
Kredity skupiny: 2

Poznamka ke skupiné:

Nazev pfedmétu / Nazev skupiny predmétt
Kaod (u skupiny pfedmét seznam kédU jejich ¢lend) Zakonceni |Kredity |Rozsah | Semestr | Role
Vyucujici, autofi a garanti (gar.)
16VS Vozidlové Fidici systémy Z,ZK 2 1P+1C Z z
20PTA Pokrocilé telematické aplikace Z,ZK 2 1P+1C z z
2022z Zelezni¢ni zabezpedovaci systémy Z,ZK 2 1P+1C z z

Charakteristiky pfedmet( této skupiny studijniho planu: K6d=3.S.NPIS-V1-12/13 Nazev=3.sem.obor IS 1.vybér pfedmétd od 12/13 (pro
N3710)
16VS | Vozidlové Fidici systémy | zzk | 2
Zakladni pojmy z regulaéni techniky a teorie Fizeni. Zakladni typy regulétortl (PID), Dynamické vlastnosti automobilu a Fidi¢e jakoZto regulatoru. Rizeni spalovaciho motoru, statick&
optimalizace motoru, poZadavky na Fidici jednotku. Elektricky pohon a jeho komponenty. Stejnosmérné stroje, asynchronni stroje, synchronni stroje — princip, provedeni, zakladni
charakteristiky a Fizeni. Rizenf hybridnich pohonil pro dosaZeni optimalni G&innosti. Vozidlové komunika&ni sbérnice (CAN, LIN, FlexRay, ISObus, Protokol KWP2000 atd.). Vozidlové
elektronickeé Fidici, bezpe¢nostni, sdélovaci a komfortni systémy. Cvi¢eni jsou prakticka s realnymi a simulovanymi systémy, komunikace s vozidlovymi systémy, laboratorni provoz a
fizeni vybranych elektrickych strojl.
20PTA | Pokrogilé telematické aplikace ZZK | 2
Predmét popisuje zakladni systémy telematiky pro vefejnou dopravu osob véetné specifickych systémi typu podpora dopravcd, integrator( vefejné dopravy osob, hendikepovanych
spoluobéanti &i energetickych parametrd jizdy vozidla a pro nékladni dopravu véetné specifickych systémi typu sledovani piepravy nebezpeénych véci, zivych zvirat i feSeni telematiky
dopravnich terminald.
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20227 | Zelezniéni zabezpecovaci systémy Z,ZK 2
PFedmét navazuje na tvodni pfedmét ,Zelezniéni zabezpe&ovaci technika“. Na zakladé zakladnich poznatk( z tohoto pfedmétu se popisuje funkce a koncepce Zelezni¢nich
zabezpecovacich systému. Hlavni pozornost je sméfovana na moderni elektronické a dalsi sofistikované systémy umoziujici vysoky stupei automatizace fizeni Zelezni¢niho provozu.
Cast prednasek je vénovana problematice interoperability Zelezni¢ni sité.

Kod skupiny: 3.S.NPIS-V2-12/13

Nazev skupiny: 3.sem.obor IS 2.vybér predmétd od 12/13 (pro N3710)
Podminka kredity skupiny: V této skupiné musite ziskat 2 kredity
Podminka pfedméty skupiny: V této skupiné musite absolvovat 1 predmét
Kredity skupiny: 2

Poznamka ke skupiné:

Nazev pfedmétu / Nazev skupiny predmétt

Kod (u skupiny pfedmét seznam kédU jejich ¢lend) Zakonc€eni |Kredity |Rozsah| Semestr| Role
Vyucujici, autofi a garanti (gar.)

14BKA Bezpec&nostné kritické aplikace v ITS Kz 2 2P+0C z z

18STC Specialni materialy a technologie KZ 2 2P+0C 7 7
Jaroslav Valach

Charakteristiky pfedmetd této skupiny studijniho planu: K6d=3.S.NPIS-V2-12/13 Nazev=3.sem.obor IS 2.vybér pfedmétd od 12/13 (pro
N3710)

14BKA | Bezpecnostné kritické aplikace v ITS | Kz | 2
Potieba systémového fedeni bezpetnosti HW i SW, jednotliva pojeti bezpe&nosti, metody navrhu bezpeénych systémd a prokazovani bezpec&nosti. Seznameni s legislativnim ramcem.
18STC | Specialni materidly a technologie | Kz | 2

Zakladni pojmy a rozdéleni material(l. Polovodice. Keramické materialy. Polymery. Zvlastni druhy oceli. Vlastnosti a pouziti kompozitnich materialQ.

Kod skupiny: XNDPIS 13/14

Nazev skupiny: Diplomova prace obor IS od 13/14

Podminka kredity skupiny:V této skupiné musite ziskat 22 kredit(l
Podminka pfedméty skupiny: V této skupiné musite absolvovat 1 pfedmét
Kredity skupiny: 22

Poznamka ke skupiné:

Nazev pfedmétu / Nazev skupiny predmétt
Kéd (u skupiny pfedmét seznam kodu jejich ¢lenl) Zakondeni |Kredity |Rozsah| Semestr| Role
Vyucujici, autofi a garanti (gar.)

12XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22 |0P+24C L z
11XIDP Diplomova prace (pro obor IS) Kz 22 |0P+24C L z
14XIDP Diplomova prace (pro obor IS) KZ 22 |0P+24C L z
15XIDP Diplomové prace (pro obor IS) Kz 22 |0P+24C L z
16XIDP Diplomova prace (pro obor IS) Kz 22 |0P+24C L z
23XIDP Diplomové prace (pro obor IS) Kz 22 |0P+24C L z
18XIDP Diplomova prace (pro obor IS) Kz 22 |0P+24C L z
20XIDP Diplomova prace (pro obor IS) Kz 22 |OP+24C L z
21XIDP Diplomové prace (pro obor IS) Kz 22 |0P+24C L z
22XIDP Diplomové prace (pro obor IS) KZ 22 |0P+24C L z
17XIDP Diplomové prace (pro obor IS) Kz 22 |0P+24C L z
Charakteristiky pfedmetl této skupiny studijniho planu: K6d=XNDPIS 13/14 Nazev=Diplomova préace obor IS od 13/14

12XIDP Diplomova prace (pro obor IS) KZ 22
11XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22
14XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22
15XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22
16XIDP Diplomova prace (pro obor IS) KZ 22
23XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22
18XIDP Diplomova prace (pro obor IS) KZ 22
20XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22
21XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22
22XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22
17XIDP Diplomova préace (pro obor IS) KZ 22
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Seznam pfedmétl tohoto prlchodu:

Kaéd

Nazev pfedmétu

Zakonceni

Kredity

11MAI

Matematické nastroje pro ITS

Z,ZK

4

Rady. Fourierova fada. Diskrétni Fourierova transformace. Segmentace signaltl, okna, lokalizace. Kratkodoba Fourierova transformace. Od Fourierovy analyzy k PDE. Zaklady numerické

matematiky. Numerické feSeni ODE a PDE. Spojité modely dopravniho proudu popsané PDE. Modely sledu vozidel jako ODE.

11MMJ

Matematické modely a jejich aplikace

Z,ZK

4

Systém. Regresni, diskrétni a logistické modely. Bayesovsky odhad parametrti modelu. Odhad parametrl norméalniho regresniho, diskrétniho a logistického modelu. Klasifikace s
logistickym modelem. Jednokrokova a vicekrokova pfedpovéd s regresnim a diskrétnim modelem. Stavovy model. Odhad stavu. Kalman(v filtr. Rizeni s regresnim a diskrétnim

modelem.

11RZ1

Rozpoznavani 1 |

Z,ZK

3

Z&akladni pojmy a pristupy rozpoznavani, bayesovska rozhodovaci teorie, ueni, parametrické klasifikatory, neparametrické klasifikatory, klasifikatory typu SVM, kontextova klasifikace,

odhad kvality klasifikace, vybér ptiznakd, shlukova analyza.

11TEF

Teoreticka fyzika v dopravé |

Z,ZK

3

Zobecnéné soufadnice, Lagrangeovy rovnice 1. a 2. druhu, Hamiltonovy kanonické rovnice, kanonické transformace, ergodické systémy, slab& neintegrabilni hamiltonovské systémy,
deterministicky chaos, potencidlni proudéni v roving, obtékani valce, konformni zobrazeni a metoda singularit, laminarni proudéni, turbulentni proudéni.

11X13 Magistersky projekt 3 Z 4
11XIDP Diplomova préce (pro obor IS) KZ 22
11XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
11XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
11XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
11ZDA Zpracovani dat Z,ZK 3

Proces zpracovani dopravnich dat pro nadstavbové matematické modely. Principy dalSich analytickych metod (rozhodovaci stromy, shlukovani, soft computing atd.)
12BA | Bezpe&nostni audit v dopravé | Kz | 2

Praktické ukazky aplikaci bezpetnostnich posouzeni v priib&hu pfipravy a vlastni realizace sité pozemnich komunikaci, kterd ma minimalizovat riziko dopravnich nehod a to pro
v8echny Gcastniky silni¢niho provozu, bezpecnostni inspekce pozemnich komunikaci. Aplikace smérnice Evropského parlamentu a Rady 2008/96/ES o fizeni bezpecnosti silni¢ni

infrastruktury.

12DzZP

Doprava a zivotni prostredi |

z

2

Predmét je zamé&ren predevsim na problematiku dopravy a jejich dopadtl na Zivotni prostredi. Dlraz je kladen na hluk, kdy je sou¢asti vyuky i vlastni terénni mé&feni hlukomé&rem, dale

na exhalace, bariérovy efekt i energetickou naro¢nost jednotlivych druhii doprav.

12TDP

Teorie dopravniho proudu ]

Z,ZK

3

Mobilita lidstva a problémy s ni souvisejici. Charakteristiky zakladnich dopravnich parametrd, jejich m&feni a vyuziti pro hodnoceni kvality dopravy. Hodnoceni méfenych parametrd.
Teoretické zaklady a uziti matematickych model(l. Makroskopické, statistické a mikroskopické modely. Teorie razovych vin, front a speciélnich jevd v dopravé. Vztah modelt k oviadani

dopravniho proudu.

12X13 Magistersky projekt 3 Z 4
12XIDP Diplomova prace (pro obor IS) KZ 22
12XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
12XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
12XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
14BKA Bezpecnostné kritické aplikace v ITS Kz 2

Potieba systémového fedeni bezpe&nosti HW i SW, jednotliva pojeti bezpe&nosti, metody navrhu bezpe&nych systémd a prokazovani bezpe&nosti. Seznameni s legislativnim ramcem.

14DMS

Dopravni modelovani a simulace |

z

4

Ziskat uceleny pfehled simulagnich nastrojll a jejich vyuziti; porozuméni principli; schopnost modifikovat funkci simulaénich nastrojli a jejich vhodna parametrizace; schopnost nasazeni

simulagnich nastrojd v praxi.

14TITS

Telekomunikace pro ITS |

Z,ZK

3

Specifické legislativni prosttedi telekomunikaci v ramci ITS systém, kvantifikace parametr telekomunikaéniho fesenti, telekomunikaéni perforaéni indikatory a jejich vazba na perforagni
indikatory telematické architektury jejiz soucasti je pravé telekomunikaéni feseni, nastroje fizeni specifickych perforagnich indikatord (bezpecénost, spolehlivost, dynamické parametry)

v datovych patefnich a pFistupovych sitich, typicka telekomunikaéni feSeni pro ITS.

14UES | Uméla inteligence a expertni systémy v dopravé | ZK ] 2
Seznameni s umélou inteligenci, praci v zobecnéném stavovém prostoru a prisluSnymi technikami.
14X13 Magistersky projekt 3 Z 4
14XIDP Diplomova préce (pro obor IS) KZ 22
14XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
14XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
14XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
15X13 Magistersky projekt 3 Z 4
15XIDP Diplomova préce (pro obor IS) KZ 22
15XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
15XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
15XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
16EAP Energeticka analyza pozemni dopravy KZ 2

Dynamika a jizdni odpory vozidel. Druhy energii - kineticka, staticka, tepelna, chemicka atd. Zplsoby pfemény energie na kinetickou. Spalovaci motor, elektromotor, parni motor,

vzdugny motor. Zplisoby akumulace energie, akumulator, setrvaénik, palivovy ¢lanek. Rekuperace energie. Energeticka analyza WTW.
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16MRJ | Modelovani rozhrani Clovék-stroj | Z | 3
Predmét rozebira problematiku styku ¢lovéka se strojem. Podava prehled oblasti v nichZ se tato problematika uplatfiuje s diirazem na oblast dopravy. Problematiku demonstruje na
vozidlovych simulatorech.

16TAJ | Technologické aspekty jakosti ] pa | 2
Certifikace a akreditace, management jakosti, normy fizeni jakosti a jejich pouziti, tvorba systému jakosti, nastroje a metody ke zlepSeni jakosti, ovéfovani shody, certifikace ekosystém,
certifikace pracovniho prostiedi, integrace systému fizeni, klasifikace, certifikace vyrobkl a vyrobcd.

16vVsS | Vozidlové Fidici systémy | zz | 2
Zakladni pojmy z regulagni techniky a teorie Fizeni. Zakladni typy regulétor(i (PID), Dynamické vlastnosti automobilu a Fidie jakoZto regulatoru. Rizeni spalovaciho motoru, statick&
optimalizace motoru, pozadavky na Fidici jednotku. Elektricky pohon a jeho komponenty. Stejnosmérné stroje, asynchronni stroje, synchronni stroje — princip, provedeni, zakladni
charakteristiky a Fizeni. Rizeni hybridnich pohontl pro dosaZeni optimalni G&innosti. Vozidlové komunikagni sbérnice (CAN, LIN, FlexRay, ISObus, Protokol KWP2000 atd.). Vozidlové
elektronické fidici, bezpe¢nostni, sdélovaci a komfortni systémy. Cviceni jsou prakticka s realnymi a simulovanymi systémy, komunikace s vozidlovymi systémy, laboratorni provoz a
fizeni vybranych elektrickych strojd.

16X13 Magistersky projekt 3 z 4
16XIDP Diplomova préace (pro obor IS) Kz 22
16XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
16XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
16XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
17X13 Magistersky projekt 3 Z 4
17XIDP Diplomova prace (pro obor IS) KZ 22
17XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
17XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
17XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
18STC Specialni materidly a technologie Kz 2
Z&kladni pojmy a rozdéleni materialli. Polovodice. Keramické materialy. Polymery. ZvI&3tni druhy oceli. Vlastnosti a pouziti kompozitnich materiald.
18X13 Magistersky projekt 3 z 4
18XIDP Diplomova préace (pro obor IS) Kz 22
18XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
18XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
18XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
20ARR Analyza a fizeni rizik Z,ZK 2

deterministické metody pro hodnoceni rizik, chovani lidi v krizovych situacich a faktory, které ho ovliviuji. Studenti jsou podrobnéji seznameni s tunelovymi technologiemi a jsou
zopakovany zékladni pojmy z teorie dopravniho proudu.

20EMI | Ekonomika a management ITS projekti | Kz | 3
Pfedmét prezentuje zakladni teoreticky aparat nutny pro hodnoceni ITS systémi a aplikuje ho na fadu konkrétnich tloh hodnoceni ITS. Zahrnuje zakladni metody tvorby ekonomickych
a finan¢nich modeld a jejich vzajemného provazani tak, aby bylo mozno zpracovat studie proveditelnosti pro jednotliva feseni ITS systémd. Zahrnuje zakladni metody fizeni rdznych

fazi ITS projektl s ohledem na organizagni a legislativni charakteristiku ITS projektd.

20GIL | Geografické, informaéni, lokalizaéni a navigagni systémy | zzk | 6
Uvod do geografickych informagnich systémdl, vytvafeni modelu realného svéta, datové modely ukladani geografickych dat, metody vstupu dat, digitalizace, geografické souradné
systémy, mapové projekce, vektorova a rastrova reprezentace, prostorové algoritmy a operace, obecné a dopravni tlohy v GIS. Principy lokalizace, zaklady druzicové lokalizace,
performacni lokalizaéni parametry, zpracovani polohovych informaci, digitalni mapové podklady pro navigaci, zaklady naviga&nich systémd, dynamické naviga&ni systémy, aplikace
naviga&nich systémda.

20HITS | Hodnoceni Gginnosti v ITS ] Kz | 2
Piedmé&t nabizi znalosti 0 zpracovavani strategickych zamérd, studii proveditelnosti ITS systém( na zakladé dostupnych podkladd v&etné znalosti hodnoceni jednotlivych fazi
implementace ITS azZ po vypocet G€innosti ITS.

20IDFS | Identifika&ni systémy ] z | 2
Z&kladni identifikacni systémy, identifika&ni technologie (arové kody, RFID, biometrika), jejich vlastnosti, zplsoby pouZiti, bezpetnost a standardy. Aplikace téchto technologii v
prepravé zboZi a nékladu, pfi fizeni procest, ¢i v identifikaci vozidel. Identifikator jako zaklad standardizace dopravné telematickych aplikaci.

20PTA | Pokrogilé telematické aplikace | zz | 2
Piedmét popisuje zakladni systémy telematiky pro vefejnou dopravu osob véetné specifickych systémd typu podpora dopravc, integrator(i vefejné dopravy osob, hendikepovanych
spoluobgéan( &i energetickych parametr(i jizdy vozidla a pro nakladni dopravu véetné specifickych systém( typu sledovani pfepravy nebezpecénych véci, Zivych zvitat i feSeni telematiky
dopravnich terminald.

20SK | Signaly a kédy | zzk | 4
Z&klady analyzy signall - jejich reprezentace v ¢asové a frekvenéni oblasti. Diskretizace signall, vzorkovani, kvantovani a kédovani. Pfenos signaldl. Analogova a diskrétni modulace
signalli v zakladnim a pfeloZzeném pasmu a jeji pouziti. Koncepty teorie kddovani a Sifrovani. Principy tvorby bezpe&nostnich a samoopravnych kéd( a jejich uziti v praxi. Zaklady
kryptografie, kryptosystémy a kryptografické protokoly. Praktické priklady v MATLABuU.

20SYN | Systémové inzenyrstvi | zzxk | 3
Roz&ifena definice systému v prostoru inzenyrskych dloh, specifikace vybranych typ( systéma vi&i souvisejicim nastrojim systémové analyzy a projektovani, seznameni s vybranymi
nastroji identifikace slozitych systémd, zpodrobnéni vybranych typ( Gloh systémového inzenyrstvi. Pfiklady vyuZiti metod a nastrojd systémového inZzenyrstvi.

20TRAS | Teorie fizeni a spolehlivosti v dopravé ] zK | 4
Advanced methods of automatic control. Methods of state space control, nonlinear control, adaptive control, fuzzy control and stochastic control. Application of these methods on
vehicular control and the control of traffic flows. Predicative diagnostics, safety in the traffic vehicles, safety infrastructure, human in the transportation and traffic systems and application
of safety systems in transportation.

20TSJ | Telematické systémy a jejich navrh | zzk | 6
Postupny detailni rozbor jednotlivych existujicich telematickych systéma v oblasti dopravy dle médd, napf. mytny systém, vazeni vozidel, fleet management, fizeni dopravy, atd.
20X13 Magistersky projekt 3 Z 4
20XIDP Diplomova prace (pro obor IS) KZ 22
20XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
20XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
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20XN4 Magistersky projekt 4 z 8
2027z Zelezniéni zabezpe&ovaci systémy Z,ZK 2
PFedmét navazuje na Gvodni pfedmét ,Zelezniéni zabezpecovaci technika“. Na zakladé zakladnich poznatk( z tohoto pfedmétu se popisuje funkce a koncepce Zelezniénich
zabezpecovacich systému. Hlavni pozornost je sméfovana na moderni elektronické a dalsi sofistikované systémy umoziujici vysoky stupei automatizace fizeni Zelezni¢niho provozu.
Cést prednasek je vénovana problematice interoperability Zelezni¢ni sité.
21X13 Magistersky projekt 3 Z 4
21XIDP Diplomova prace (pro obor IS) Kz 22
21XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
21XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
21XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
22APN Analyza a prevence silni¢nich nehod Z 2
Obsahem predmé&tu jsou zakladni pojmy, druhy podklad®, metody analyzy, vliv komunikace, nehodovi initelé, zavady vozidel a dalsi.
22X13 Magistersky projekt 3 Z 4
22XIDP Diplomova préce (pro obor IS) KZ 22
22XN1 Magistersky projekt 1 Z 2
22XN2 Magistersky projekt 2 Z 2
22XN4 Magistersky projekt 4 Z 8
231B Informacni bezpecnost KZ 2

Z&klady bezpeé&nosti, definice a pojeti. Bezpeénost v sitovych odvétvich, systémy a sité - bezpe¢nostni hlediska. Rizika a jejich ohodnocovani, vliv bezep&nosti na navrh systémdi.

23V Inteligentni vozidlo a bezpe&nost zzK | 2
Obsahem pfedmétu jsou zakladni pojmy, zplsoby a vznik poranéni, zadrzné systémy, biomechanika poranéni, aktivni a pasivni bezpe&nost.

23X13 Magistersky projekt 3 Z 4

23XIDP Diplomova prace (pro obor IS) KZ 22

23XN1 Magistersky projekt 1 Z 2

23XN2 Magistersky projekt 2 Z 2

23XN4 Magistersky projekt 4 Z 8

Aktualizace vySe uvedenych informaci naleznete na adrese _http://bilakniha.cvut.cz/cs/FEhtml
Generovano: dne 08.12.2023 v 17:40 hod.

Strdnka 9z 9




